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CPV: Roboty w zakresie rozbiorek, przygotowania oraz oczyszczenia terenu pod budowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rozbidrki elementéw drog i ulic w zwigzku z budowa chodnika w ul.
Krynickie;.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbidrkowych
elementow nawierzchni chodnikéw, warstw nawierzchni jezdni, obrzezy betonowych,
krawegznikodw betonowych, oraz cigcie nawierzchni jezdni pita mechaniczng.

Uwaga: Materialy rozbiorkowe nalezy przejrze¢ i posortowac. Ostateczna decyzje
o przydatnosci materialow podejmie Inzynier w  porozumieniu
z Zamawiajacym.

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania sa wlasnoscia
Zamawiajacego i nalezy je wbudowaé zgodnie z projektem, a nadmiar
odwiez¢ na skladowisko wskazane przez Zamawiajacego. Gruz, zlom,
odpady sa wlasnoscia wykonawcy i nalezy je przetransportowaé na
skladowisko ztomu lub odpadow lub unieszkodliwié.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] STWIORB sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami
1 STWIORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne".

2. Wyroby budowlane i materialy

Nie wystepuja.
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3. Sprzet
3.1. Roboty zwiazane z rozbiorka elementow drog i ulic

Roboty zwigzane z rozbidrkg elementow drég i1 ulic beda wykonywane mechanicznie
1 recznie.

3.2. Sprzet do rozbiorki
- fadowarki,

- samochody cigzarowe,
- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
4. Transport

Materialty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiorkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbidrki.

Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbidrki nalezy wykona¢ na podstawie
Dokumentacji Projektowe;.

5.3. Przewozenie i skladowanie materialow pochodzacych z rozbiorek.

Materiaty z rozbiorek nadajace si¢ do ponownego wykorzystania, a niewykorzystane na
miejscu, kruszywo 1 inne, stanowig wlasnos¢ Zamawiajacego. Nalezy go zatadowac,
przewiez¢ i sktadowaé w sposob uporzadkowany i1 wlasciwy dla danego asortymentu oraz
zabezpieczy¢ przed zniszczeniem.

Materiat odpadowy z rozbiorki jest wlasnoscia Wykonawcy. Wykonawca winien
przetransportowaé go i ztozy¢ na sktadowisku w uzgodnieniu w wilasciwymi wladzami i
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska.
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5.4. Kruszywo kamienne oraz gruz betonowy z rozbiorek

Kruszywo kamienne oraz gruz betonowy z rozbiorek nalezy oczy$ci¢ przez odsortowanie
zanieczyszczen, przekruszenie 1 posortowanie na frakcje odpowiednie do wytwarzania
mieszanek kruszywa odpowiadajacych wymaganiom WT-4.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00.

Kontroli podlega sposéb wykonywania robot rozbidrkowych, prawidtowos$¢ transportu
1 skladowania materiatéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru s3 :

dla poszczegdlnych warstw podbudowy i nawierzchni, umocnien skarp — m”

dla kraweznikdw, obrzezy, $ciekow, barier ochronnych, ogrodzen, cie¢ pila
mechaniczng.— m

stupkéw, konstrukcji wsporczych, tarcz znakéw i1 stupkoéw, bram i furtek — szt.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w STWIORB D-M.00.00.00 punkt 7.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagania wg pkt. 6 zostaty spetnione.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Cena wykonania robot obejmuje:

— wyznaczenie miejsc rozbidrek,

— rozebranie poszczegolnych asortymentow,

— sortowanie materialdéw do ponownego wykorzystania,

— zaladunek i1 odtransportowanie materiatlow rozbidrkowych na skladowisko
Wykonawcy lub Zamawiajacego,

— uporzadkowanie terenu robot,

— utylizacje badz skltadowanie materiatow.
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10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach(Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)-zat.nr4.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze
zmianami.)
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